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 LỜI CAM ĐOAN 

 

Tên tôi là: Phạm Hà Phương 

Học viên: Lớp Cao học K16 

Đơn vị công tác: Công ty TNHH MTV Cơ điện và VLN 31 

Tên đề tài: “Nghiên cứu, thiết kế, chế tạo thiết bị thí nghiệm kiểm 

tra phân tích động lực học của xy lanh giảm chấn cỡ nhỏ” 

Chuyên ngành: Kỹ thuật Cơ khí 

Mã số: .............. 

Tôi xin cam đoan đây là công trình nghiên cứu của cá nhân tôi. Các ý 

tưởng, thiết kế, chế tạo cũng như các số liệu là hoàn toàn trung thực, chưa 

từng được công bố trong bất kỳ một công trình nào khác. 

 Thái Nguyên, ngày .....tháng .....năm 2017 

 Học viên 
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Trong thời gian thực hiện đề tài, Học viên đã nhận được rất nhiều sự 

giúp đỡ từ phía nhà trường, các thầy cô giáo trong Trường Đại học Kỹ Thuật 

Công Nghiệp - Đại Học Thái Nguyên. 

Tác giả xin chân thành cảm ơn Ban Giám hiệu, phòng Đào tạo, các thầy 

cô giáo tham gia giảng dạy đã tạo điều kiện cho Học viên hoàn thành chương 

trình học và hoàn thiện luận văn này. 

Tác giả xin bày tỏ lời cảm ơn chân thành đến thầy giáo PGS.TS Ngô 

Như Khoa đã định hướng, theo dõi và truyền đạt kiến thức để tác giả có thể 

hoàn thành được luận văn này. 

Tôi xin chân thành cảm ơn Thầy giáo Nguyễn Đăng Hào - Trường Đại 

học Kỹ Thuật Công Nghiệp Thái nghuyên, đã giúp đỡ tôi trong việc lắp đặt 

các thiết bị và thực hiện thí nghiệm cho đề tài này.  

Học viên cũng xin chân thành cảm ơn lãnh đạo chỉ huy Công ty TNHH 

MTV Cơ điện và VLN 31 đã tạo mọi điều kiện cho Học viên được đi học 

nâng cao trình độ. 

Mặc dù đã rất cố gắng song do kiến thức và kinh nghiệm còn hạn chế 

nên đề tài chắc chắn còn nhiều thiếu sót và cần bổ sung. Do vậy, kính mong 

quý thầy cô, đồng nghiệp, bạn bè cùng đóng góp để Học viên hoàn thiện kiến 

thức và ứng dụng các kiến thức học được vào trong thực tế. 

Tác giả xin chân thành cảm ơn! 
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STT Kí hiệu Diễn giải nội dung đầy đủ 

1 F Lực ma sát (lực cản) pistong 

2 V Vận tốc chuyển dịch của pistong 

3 Y Khoảng dịch chuyển của pistong 

4 Vloadcell Tín hiệu điện áp của cảm biến loadcell 

5 KF Hệ số tỷ lệ giữa lực và vận tốc 

6 Kx Hệ số tỷ lệ giữa lực và chuyển dịch của pistong 

7 t Bước của vít me 

8 Vex Điện áp kích thích 

9 I Độ nhậy của điện áp 

10 ω Tần số dao động 

18 P Công suất động cơ 

21 η Hiệu suất 

22 n Tốc động vòng quay 
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 MỞ ĐẦU 

I. TÍNH CẤP THIẾT CỦA ĐỀ TÀI 

Do yêu cầu không ngừng nâng cao chất lượng các sản phẩm phục vụ 

nhu cầu lợi ích cho con người như sản phẩm ô tô, xe máy hay các thiết bị gia 

dụng như máy giặt, máy vắt… Với mục tiêu ngày càng nâng cao chất lượng 

theo chỉ tiêu về độ rung động, độ ồn, trong khi vẫn nâng cao tốc độ của các 

thiết bị. Hiện tại trên thế giới đã và đang đưa vào sử dụng nhiều kết cấu có tác 

dụng giảm chấn như: đệm lò xo, lo xo đĩa, lò xo nhíp, lò xo cao su, lo xo 

không khí, nhưng xi lanh giảm chấn vẫn được sử dụng nhiều nhất trong các 

kết cấu treo của ô tô, xe máy (xem hình 1), hay giảm chấn ma sát của hệ thống 

treo máy giặt (xem hình 2)… 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Hình 1: Một số xi lanh giảm chấn cỡ nhỏ thông dụng [1] 

 

 Hình 2: Xi lanh giảm chấn trong máy giặt [2] 

Do đã từ lâu xi lanh giảm chấn đã được chế tạo và sử dụng rộng rãi nên 

hầu hết các nước, đặc biệt là các nước chuyên sản xuất các dòng sản phẩm 

a 

 

b 

 

c 

 

d 

 

e 

 

Chú thích: 

+ Loại a, b: Xi lanh giảm 

chấn trong ô tô 

+ Loại a, b: Xi lanh giảm 

chấn trong xe máy 

 


